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Palebny Mini X-Band radar veze, vykon
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Radarovy, RGB a termovizny prehlad z
velitelského vozidla
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Smerové aj plosné vysokovykonné

zdého pocasia ruenie riadenia UAV

JEDNA VEZA

VYBAVENIE VEZE

@ Kamerovy rozpoznavaci a trackovaci systém — detekcia a rozpoznanie do 2 000 m, prioritne
lietajuce objekty a vozidla

@ Akusticky detektor dronov — idedlny pre drony na optickom kabli alebo mimo radaru; presnost
azimutu do 1,5°, pri troch a viac veziach GPS poloha s presnostou do 11 m

€ Mini X-Band palebny radar — zameranie ciela v nepriaznivom poc¢asi, dosah do 1 000 m, vykon
do 200 mW

4 Balisticky vypoctovy systém s meteorologickymi senzormi a senzorom natocenia a uhla zbrani
Al rozhodovanie o bezpec¢nosti strelby — ,vidim / nevidim na ciel*

@ |Interceptor drony — navadzanie na priamy zasah
@ Volitefné smerové rudenie 200-6 000 Mhz

@ Vzdialena ovladacia jednotka — oznagovanie ciefov ramikom s farebnym rozlienim, potvrdenie
dotykom / klavesnicou, manualne zameriavanie joystickom

€ Komunikacia s velitelskym vozidlom — datovy kabel / optika

SAMOSTATNA VEZA

SIET VEZi + VOZIDLO

3 STUPNE AUTONOMIE

Nasadenie bez velitelského vozidla — napr. ochrana
kritickej infrastruktury. Veza sleduje chraneny
sektor, lokalizuje hrozbu akusticky, RF aj

kamerou a reaguje samostatne.

Skupina vezi riadena velitelskym vozidlom — ochrana
stanoviska velenia alebo budov mimoriadneho
vyznamu. Al rozdeluje si ciele medzi veze podla
rychlosti a vzdialenosti.

PIne automaticky — Al rozhoduje a kona
Poloautomaticky — systém ¢aka na potvrdenie
operatora

Manualny — zameriavanie joystickom



MOZOG SYSTENW

VELITELSKE VOZIDLO

Mobilné opera&né centrum zbiera data zo vSetkych senzorov, vyhodnocuje ich umelou

inteligenciou a riadi veZe, ruSenie aj interceptor drony — v plne automatickom alebo
poloautomatickom rezime.

¢ Prehladovy radar 360° s nizkym @ Detekcia komerénych dronov
vykonom do 400 mW s uréenim polohy drona aj operatora
@ Akusticky detektor s ur¢enim @ Plosné vysokovykonné rusenie
GPS polohy dronov 200 — 6 000 Mhz
€ RGB kamera a termokamera € Riadenie jednotlivych vezi
s 360° prehladom a odpalovinterceptor dronov
@ Detekcia a rozpoznanie lietacich @ Al uréovanie priorit pri viacerych
objektov a vozidiel do 2 000 m hrozbach sucasne
@ Radiofrekvenény prieskum @ Ochranné zény na mape
10 MHz - 12 Ghz so stupnami obrany
* Riadenie monitorovacich UAV
VIZUALIZACIA

ARCHITEKTORA SYSTEMU

HROZBA UAV
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CHRANENY PRIESTOR - OCHRANNE ZONY

e datovy kabel / optika mmmmww ochranna zéna

VIZUALIZACIA

LOGIKA ZASAHU
1 (2)

NEMESIS

AKO ROZHODUJE Al

Pri hromadnej hrozbe systém sam rozdeli veze na jednotlivé
ciele podla ich rychlosti a vzdialenosti od chraneného
priestoru. Veza bez priameho vyhladu (,slepa“) sa otaca

za cielom podla dat z vozidla alebo inej veze a zasiahne, len ¢o
sa jej vyhlad uvolni.

Postupnost krokov obrany je dana ochrannymi pasmami
nakreslenymi na mapovom podklade — kazdé pasmo
ma svoj stupen obrany.

ZONA 3 - MONITOROVANIE A SLEDOVANIE

ZONA 2 - RUSENIE
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RUSENIE
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MONITOROVANIE
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UZAMKNUTIE INTERCEPTOR

& ZASAH

Radar 360°, akustické detektory,
RF monitoring frekvencii UAV

a kamery vezi tvoria kruhové
sledovanie oblohy. Al priebezne
vyhodnocuje vSetky data.

JEDNOTLIVA HROZBA

Pri naruseni ochranného pasma
dostanu veZe povel natogit’

sa smerom a pod uhlom k hrozbe.

Ciel je oznac¢eny ramikom
na ovladacej jednotke.

VSetky veze s vyhladom sa zameraju na jeden ciel;
,Slepa“ veza sleduje ciel podla cudzich dat
a pokracuje v obrannej reakcii, ak je eSte nutna.

Ak je zisteny RF signal riadenia
UAV, systém spusti smerové alebo
plo$né rusenie 200 — 6 000 MHz

a lokalizuje operatora.

Veze potvrdia uzamknutie

a viditelnost ciela. Zasah zbrafiami
po potvrdeni operatora — alebo
samostatne v plne automatickom
rezime.

HROMADNA HROZBA

Pri detekcii viacerymi prostriedkami su¢asne systém
prideluje veziam ciele podla rychlosti a vzdialenosti
Uto&nych prostriedkov. Dal$i postup je rovnaky.

Postupy a jednotlivé kroky obrany je mozné upravit podla poZiadaviek zakaznika.
Systém je mozné rozsirit o smerové rusenie, interceptor drony a monitorovacie UAV.

Ak zakrok vezi nie je Uspesny,
systém odpali interceptor
drén na priamy

zasah ciela.

o
,-\.\

KOLARMS



